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Objetivos

 Desarrolloy propuesta de metodologias de segmentacion y
clasificacion de imagenes para la obtencion de clases
simples y atributos del proyecto SIOSE

« Clasificacion automatica de objetos cartograficos en zonas
piloto a partir de los datos recopilados

 Evaluacion de la exactitud y precision semanticay
geometrica de los resultados obtenidos

» Definicion de lineas de mejora metodoldgica futura y
planteamiento de posible transferencia de procedimientos
en la fase de actualizacion
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Datos

* Imagenes aéreas PNOA (CIR, RGB)

 Bases de datos vectoriales (catastro,
SIGPAC, SIOSE)

e Datos lidar (0,5 — 1 ptos./m?)

« Datos de campo (muestreos)
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Datos y Zonas de ensayo

Urbana Agricola Forestal
Com. Moncada Castell6n
Valenciana (CIR + lidar + catastro) (CIR + catastro)
Com. Alcala de Henares
Madrid (RGB+lidar+catastro+SIOSE)
Pais Vasco Lemoiz/Armintza
(CIR+lidar+SIOSE+SIGPAC)
Galicia A Limia / Baixo Mifio
(CIR + SIGPAC + Campo)

Asamblea SIOSE y Jornada Técnica — MURCIA, 20-21 de enero, 2010



ﬁ‘ UNIVERSIDAD [ ] Grupo de Cartografia
([l PoiTECNICA : Al Sty
N DE VALENCIA ™ Teledeteccién

b

Metodologias
« PREPROCESADO

e SEGMENTACION / DEFINICION DE OBJETOS

= Segmentacion automatica de imagenes

= Definicion de objetos a partir del
parcelario, poligonos, etc.
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Metodologias

« EXTRACCION DE CARACTERISTICAS
« CLASIFICACION DE LOS OBJETOS

1 1A 1 1Fi 1IAN- ASIMETRIA > 0.832587: citri 14 d 8
» Aplicacion del algoritmo de clasificacion: [iSherem. 5% 3355, citrices alineados (8)
e . e . , :...PERIMET <= ZB.B75985:
Arboles de decision (figura), metodos . PERIMET <= 10.2806: plantones (5)
£ : f. . LARGODAM_STD <= 1.240833: citricos independientes (50
estadisticos, redes neuronales, etc. ; LARGOAN STD » 1.240833: plantongs (5/2)
PERIMET > 28&.87938:
L. WNDWVIARE » 0.302364: citricos independientes (310
NDVIARE <= 0,302364:
DL ASIMETR_STD <= 0.170%12: algarrohos (7)
ASIMETR_STD » 0.170912:
Lol LMDVIARE <= 0.1883967: oliwvos (6]
NDWIARE > 0.188967: algarrobos (20

» Asignacioén de clases de ocupacion
del suelo

‘ Leyenda

- Citricos adultos
I:I Citricos jévenes
] Edificios

l:l Frutales de secano
[ ] Horticola

/ l:l Invernadero
Huerto familiar
- Matorral

- Olivos

l:l Vias de comunicacion
l:l Terreno arable

. Subparcelas clasificadas

a. Imagen CIR v pa‘celarlo

Asamblea SIOSE y Jornada Técnica — MURCIA, 20-21 de enero, 2010



5‘\ UNIVERSIDAD Grupo de Cartografia
@‘% POLITECNICA Conmbientaly
\ Ao J DE VALENCIA Teledeteccién

Resultados

1. ZONAS URBANAS
a) Deteccion de edificios (imagenes + lidar)
b) Clasificacion de poligonos urbanos
c) Porcentaje de zona edificada en poligonos SIOSE

2. ZONA FORESTAL
a) Clasificacion de poligonos forestales (imagenes + lidar)
b) Estimacion de la Fraccion de Cabida Cubierta (lidar)

3. ZONAS AGRICOLAS
a) Clasificacion de poligonos SIGPAC (Galicia)
b) Clasificacion de poligonos de catastro (Castellon)
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Resultados

1. ZONAS URBANAS

a) Deteccion de edificios (imagenes + lidar)
b) Clasificacion de poligonos urbanos

c) Porcentaje de zona edificada en poligonos
SIOSE

Asamblea SIOSE y Jornada Técnica — MURCIA, 20-21 de enero, 2010



a) Deteccion de edificios (imagenes + lidar)

N—
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| Deteccidon de sombras

V4 Deteccion de sombras y
establecimiento de relaciones
contextuales con respecto a la
localizaciéon de los edificios.
Integracion en el proceso
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Evaluacion a nivel de pixel

(Moncada)
True Positive, TP
% True Negative, TN
+
False Positive, FP
4 False Negative, FN
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Evaluacion a nivel de objeto
(Moncada)

El indice de correccidn (correctness) representa el porcentaje de edificios detectados
gue se solapan, al menos en parte, con la posicion de un edificio real presente en la
imagen. Proporciona informacién sobre el exceso de deteccion.

El indice de complecion (completness) representa el porcentaje de edificios reales que
se solapan con edificios automaticamente detectados. Proporciona informacion sobre el
defecto en la deteccion.
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Resultados
(Alcala de Henares)

$ # #
(- 0 (++
(" (" (.
0
/ &) () *-( *(
/ o ( )¢ o (
+, (1 + ( - ()
&&(, A (* & ()
123

Asamblea SIOSE y Jornada Técnica — MURCIA, 20-21 de enero, 2010



Resultados
b) Clasificacion de poligonos urbanos (Moncada)
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Resultados
b) Clasificacion de poligonos urbanos (Moncada)

>1 #
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Resultados

b) Clasificacion de poligonos urbanos (Alcala de Henares)
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Resultados
c) Superficie edificada en poligonos SIOSE

68 poligonos SIOSE analizados
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Resultados

Zona Lemoiz / Armintza

2. ZONA FORESTAL

a) Clasificacion de poligonos forestales
(imagenes + lidar)

b) Estimacion de la Fraccion de Cabida

Cubierta mediante datos lidar

Amarillo: areas sin puntos.
Verde: densidad inferior a 4 ptos/m?2.
Azul:.densidad superior a 4 ptos/m2
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a) Clasificacion de poligonos forestales (imagenes + lidar)

Mezcla de usos en

. Division extrema de
recintos SIGPAC

recintos SIGPAC

Métodos de segmentacion

[
|

> SEGMENTACION

J
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Resultados
a) Clasificacion de poligonos forestales (imagenes + lidar)

CNF: Coniferas

FD: Frondosas

MTR: Matorral

DSN: Suelo desnudo

PST: Pastizales/herbaceos
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b) Estimacion de la Fraccion de Cabida Cubierta mediante datos lidar

0 18m  Modelos de alturas de vegetacion a distintas densidades

referencia

lidar

MAV
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Resultados

b) Estimacion de la Fraccion de Cabida Cubierta mediante datos lidar

Variacion de la estimacion de la FCC en

Estimacion del area cubierta en funcion funcion de la densidad de puntos y las
de distintas resoluciones del MAV resoluciones del MAV
(Densidad de puntos Lidar: 4 ptos/m? ) (Densidad de puntos Lidar: 4 ptos/m? )
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Resultados

3. ZONA AGRICOLA

a) Clasificacion de poligonos SIGPAC (Galicia)

b) Clasificacion de poligonos de catastro (Castellon)
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Resultados
a) Clasificacion de poligonos SIGPAC (Galicia)
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Resultados

a) Clasificacion de poligonos SIGPAC (Galicia)

A Limia
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Resultados

a) Clasificacion de poligonos SIGPAC (Galicia)

Baixo Mino
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Resultados

b) Clasificacion de poligonos de catastro (Castellon)
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Resultados

b) Clasificacion de poligonos de catastro (Castellon)
Benicarl6
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Resultados

b) Clasificacion de poligonos de catastro (Castellon)
Castellon (seleccion)
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Lineas de aplicabilidad

- Imagenes
* |dentificacion de cultivos arbdéreos
e Localizacion de zonas acuaticas

e Diferenciacion forestal / no forestal

- Imagenes + Lidar
» Deteccion de edificios y %
» Estimacion de la FCC

* Incremento de la fiabilidad de ciertas clases (matorral, forestal, etc.)

En general, el trabajo por estratos o zonas facilitaria su aplicacion
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Lineas futuras (Enfoque actualizacion)

« Deteccion de cambios: Comparacion de base de
datos previa con clasificacion actual

» Posibilidad de incorporar informacion previa (bases
de datos, imagenes, clasificacion) para filtrar falsas
detecciones

» Establecimiento de relaciones de contexto espacial

* Uso de relaciones de contexto temporal (diagramas
de transicion / matrices de cambio
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